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1. Begriff

Mafe 1in mnm

Der nach einem Begriff stehende — = verweist auf den Standard, der die zugehdrige Begriffserkli-

rung enthalt,

Der inkrementale Geber rotatorisch (IGR) ist ein optoelektronischer MeBwandler (—s= TGL 31550/05),

der bei Drehung der MeRwandlerwelle eine winkelproportionale Anzahl von Rechteckimpulsen abgibt.

Anmerkung:

Der dem Rechteck-Impuls zugeordnete Winkelwert ergibt sich aus der Aufldsung (Anzahl der Im-
pulse je Umdrehung der Welle) des MeBwandlers, N

In Verbindung mit geeignetem Auswerteelektroniken dient der MeBwandler zum Messen von Dreh=-
winkeln, Drehgeschwindigkeiten und Drehbeschleunigdngen und indirekt, z. B, {iber MeRzahnstan-
ge/MeBritzel (— TGL 31900) oder Wilzschraubtrieb (-——#- TGL 35500), zum Messen von Léngen,

2. Arten, Abmessungen
2.1, Arten

Kennwerte der Gerédtetypen nach Tebelle 3

2,2. Abmessungen
Typ B, C, D, E
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3, Bezeichnung

Die Bezeichnung besteht aus

- der Benennung IGR

- der Aufldsung nach Tsbelle 2

= den Kurzzeichen fir den Gerdtetyp nach Tabelle 1

- der Standard-Nr,

Bezeichnung einss Inkrementalen Gebers rotatorisch (IGR) mit der Aufldsung 1000 Impulse je Um-

drehung von Gerétetyp B:

4, Technische Fordsrungen

4,1, Eigenschaften
Tabelle 2

IGR 1000 B » TGL 34235

Merkmal

Wert

Aufldsung
{Impulse je Umdrehung)

100; 250; 300; 360; 400; 500; 512; 600; 625; B635; 800; 960;
10600 1024; 2258CG; 4270; 1500; 1800; 2000; 2500

Impulsfrequenz

% 100 kHz

zuléssige mechanische Drehzahl

10000 min-1

zuléssige mechanische Winkelbhe-
schleunigung

2,0 . 109 ¢72

zulsssige Orehzahl in Abhaéngig-~
keit der Impulszehl

fiir € 600 Impulse je Umdrehung ¥ 10000 min=t

fir>600 Impulse je Umdrshung < 6000  min=1 (i = Impulszahl)
3,103

zuldssige Winkelgeschwindigkeit
in Abhingigkeit der Impulszahl

nh

fir 2600 Impulse je Umdrehung & 1047 g-1

fir >600 Impulse je Umdrehung =< 628 N

(T = 3609)

i,10~3
Drehmoment bei 20 °C % 0,05 Nem
Massentrégheitasmoment 20 gcm2
Tastverh&linis * t; : T=0,5%0,05 4 [T -al T
(hei +10 bis +50 OC) _J I {"
Phasenwinkel 1 90% f 450 bei Auflésung = 1024

90% * 20° bBei Auflésung > 1024

Signalpegel

TTL (TGL 288i3) ca, 50 Ohm kebelangepaBt fir max I Lastein-
heiten

Lager- und Transporttempsratur

-40 PC bis +70 °C

Einsatzklasse nach TGL 9200/03

0/50/50/907 /4002

TGL 218CG7

iF 50

Schutzgrad nach TGL RGW 778 IP 54 im montisrten Zustand und bei maschinenseitiger Ab-
dichtung

Schutzklasase nach TGL 21366 I1x

Signalibertragungalinge 2

Kombinierte HF=-ieitung 70B2.1 S 60 m

TGL 34254

Fernmeldeplastschlauchleitung

HYF(C)Y. 14x2x0,14 mm2 gr Z 40w

1 bei Sollbetriebsspannung

Fortsetzung der Taebelle Seite 3

2 bei Stromverscrgung Uber Signalkabel unter'EinhaLtung,des Sollwertes der Betriebsspannung

am Geber
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Fortsetzung der Tabelle 2

Merkmal Wert
Masse 0,6 kg
Gebrauchslage - .| beliebig
Genauigksait ‘ N . O,ZS'T bezogen auf Z, bzw. Z,
Einbaubedingungen
zuléssige axiale Belastung der Welle| 10 N
zuléssige radiale Belastung der
Welle 20 N am Wellenende
Tabelle 3
Gerdte-f Betriebsspannung am Geber 3 Strombedarf
typ ’ \ mA, . .
Kurz- |Sollwert. ' Kurz- Wert [Strahlungsquelle
zeichen Zuléssige |zaeichen
Abweichung
% -
Y% 2 12 1y 120 | Langlebensdauer-
8 - Y : Iz Ylichtwurflampe
UL 3 IL 600 (L)
w
c + U1 12 15 11 120 Infrarotemitter-
- U2 I2 diode (IRED)
D + U1 Lw
E U.‘l 5 11 250 IRED
X U.1 Lw

4,2, Ausgangssignale
Am MeBwandlerausgang haben zwei Rechteck-Impulsfolgen Z1 und Zos die zugeordneten invertierten
Impulsfolgen Z, und Z, sowie ein Referenzimpuls R und dessen Inversion R anzustehen,

5. Auswertung der Impulse

Die elektrische Phasenverschiebung der Rechteckimpulefolgen Zi:und Z, mub je nach Drehrichtung
der Welle positiv oder negativ sein (Bild 4 und 5).
Anmerkung:
Sie dient in der Auswerteelektronik zur Erkennung der Drehrichtung. Bed Linksdrehung
(Sicht auf die Welle) ist die elektrische Fhasenverschiebung der Rechteckimpulse Z, und
Z, positiv. :
Bie invertierten Impulse dienen dazu, auf der Signalibertragungsstrecke eingestreute
Stérimpulse zu unterdriicken, ' _
Vierden bei der Signalauswertung z. B. nur die ansteigenden Flanken der Rechteckimpulsfolge Z1
benutzt, so missen die je Umdrehung erzeugten Z&éhlimpulse dem Wert der dem IGR zugeordneten
Auflésung entsprechen. Werden zus&tzlich die absteigenden Flanken von Z, zur Auswertung be~
nutzt, so mul sich die Anzahl der je Umdrehung erzeugten Zihlimpulse verdoppeln.
Werden die Flanken beider Rechtqékimpulsfolgan Z,
die Anzahl der je Umdrehung erzeugten Zahlimpulse vervierfachen.
Auswerteelektronik

und Z,, zur Auswertung benutzt, so muB sich

atri} - .
i EIngangss Zihler/
\ IaR L2t gehaltung Anzeige
——R/R
—
Stecker 1
A -
““““““ ersora g Bild 3

Schematische Darstellung zur Auswertung der Impulse bei MeB- oder Steuerprozessen.

4 und 5 siehe Seite 4
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Signaldiagramm bei Linksdrehung der IGR-Welle

Impulse am Zihlereingang
Z, - Linksdrehung

Z,. - Rechtsdrehung

E - Einfachauswertung
D -~ Doppelauswertung

V - Vierfachauswertung

6, Prlifung

Bei Abnahmeprifungen ist jedes Gerdt zu prifen.

Es sind mindestens folgende
genschaften zu priifen:
Tabelle 4

Abmessungen und Ei-

Abmessungen, Eigenschaften

Prifmittel

Aufnahmedurchmesser ‘56 ht’

Aufnahmedurchmesser 50 hé

Aufnahmedurchmesser 30 hé

Wellendurchmesser 5 hé

Lehren oder anzei~
gendes MeBgerat

(zuldssige MeBunsi-
cherheait

Befestigungsbohrung M4 Y 0,001 mm)
Drehmoment Drehmomentenein-
richtung (zuléssi-
ge MeBunsicherheit
+ 0,01 Nem)
Impulszahl Universalzdhler
Signalpegel Digitalveoltmeter

Impulsfreguenz oder Dreh-
zahl

Frequenzmesser/Uni-
versalzdhler

Tastverhdltnis der Z&ahl-

Oszilloskop

spur

Phasenwinkel Oszilloskap/
Phasenmesser

Funktion Referenzimpuls Oszilloskop/Uni-
versalzahler

4  auch mit <6 V zu betreiben

5 dient zur Stérimpulsunterdrickung

und Signalregenerierung
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Signaldiagramm bei Rechtsdrehung der IGR-Welle
Tabelle 5

Merkmal Priifstandard

Schutzgrad nach
TGL RGW 778

TGL RGY T78

Einsatzklasse nach
TGL 9200/03

TGL 9203/02

Lager- und Trans- TGL 9204 und TGL 9205

porttemperatur

7. Kennzeichnung

Die Gerdtekappe ist zu kennzeichnen mit
Warenzeichen
Ursprungsland
Typbezeichnung
Der Verpackungsbeh&lter ist mit der Standard-
nummer zu kennzeichnen,

8, Lieferumfang
Der Lieferumfang muB beinhalten:
1 IGR
1 Ersatzlampe {nur fir Typ B)
Anbau~ und Bedienungsanleitung

9, Verpackung, Transport, Lagerung

nach TGL 35503

Hinweisé

Ersatz for TGL 34235, Ausg, 9.78
Anderungen: fachlich und redaktionell Uber-
arbeitet, Typ A gestrichen, Typen B, C, D
und E aufgenommen,

Im vorliegenden Standard ist auf folgende
Standards Bezug genommen:

TGL RGW 778, TGL 9200/03, TGL 9203/02,
TGL 9204, TGL 9205, '

TGL 21366, TGL 28813, TGL 31550,/05,

TGL 31200, TGL 35500, TGL 35503
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Zum Betreiben des IGR sind zus&tzlich Kupplung und Stecker erforderlich.r
Es stehen wahlweise Kupplungen nach Tabelle 6 zur Verfigung:

Tabelle 6
Zulassige Zuléissiges | Zuléssiger Achswinkel- MaBe
Drehzahl Dreghmoment Acnsversatz fehler d - 1 b
Kupplung 1 | § 6000 min~t | 45 Nem 0.1 mm * 0,5 Grad 14 30 20,3} 4,5
Kupplung 2 | & 1000 min"Y| 90 Nem 0.t mm ¥ 0,5 Grad - - -
Kupplung 3 | ¥ 10000 min~> | 165 Nem 0.2 mm % 0.5 Grad 22,4 | 35 0,5 86,5
o~
i
w
RSt

¢ 29n8
@ 5G7

¢ 505+31

. 30
8ild 6 Kupplung 1 und 3 Bild 7 Kupplung 2
Anwendungsbeispiele fir den SteckeranschluB
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a E 1
£ ca 60 o 45
26 4.5
Bild 8 Stecker fir geraden Kabelausgang Bild 9 Stecker fir 90% - abgewinkelten

Kabelausgang




